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用于伺服电机的电机反馈系统

可靠且稳定
• 	稳固的结构能实现伺服电机的最佳功能。

• 	宽温度范围 -40 °C ... +120°C – 专为伺服电机设计。

• 	独特的连接器概念，完成快速简单的调试。

性能优化
• 	标准接口 RS485 (Hiperface® 1) 可兼容) + SinCos 可应用于很
多标准伺服电机中。

•	 通过最大 24 位单圈分辨率以及 1024 或 2048 ppr SinCos 实现
最高的性能。.

• 	从机械构造而言适合于安装在标准伺服电机上。

Sendix S36 系列编码器采用光学单圈和齿轮多圈技术。其特点
是在一个紧凑的结构尺寸中结合了坚固性和版本的多样性。
在  36,5 x 37 mm 的结构尺寸中，它具有一根锥形轴或 8 毫米的
插入轴。其高精度光学电子元件可实现 24 位的分辨率。增量 
SinCos 接口可达 2048 分辨率。

温度范围 高轴承负载抗冲击/
振动性

安全锁 反极性保护SinCos

订货代码 8.S36
型号

. XX
ba

X4
c
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d

1
e

. X
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X
g

XX

紧凑型 
电机系列, 光学 / 磁性 Sendix S3674 (单圈型) / S3684 (多圈型)

h

短路防护

RS485 + SinCos / BiSS + SinCos

a 		 设计

	7 	= 	单圈型
	8 	= 	多圈型 (12 bit)

b 		 法兰

	1 	= 	带双飞翼弹簧片, ø 38 mm [1.50“]
	4 	= 	带双飞翼弹簧片, ø 60 mm [2.36“]
	5 	= 	带双飞翼弹簧片, ø 55 mm [2.17“] 

c 		 轴类型

	1 	= 	孔型轴, ø 8 mm 
	2 	= 	锥形轴, ø 8 mm
	3 	= 	锥孔轴, ø 9 mm

	 按需可订
	 -	 其他安装附件

d 		 电源

	1 	= 	7 ... 30 V DC
	2	 =	5 V DC

e 		 连接方式

	1 	= 	径向 PCB 连接器

f 		 数字接口

	1	 =	BiSS 
	2 	= 	RS485 (Hiperface® 1) 可兼容)

g 		 增量接口

	A	=	无 
	1 	= 	1024 ppr SinCos
	2	 =	2048 ppr SinCos 

h 		 分辨率 (单圈)

	12	=	12 bit 
15	= 	15 bit
	16	=	16 bit 
	17	=	17 bit 
	19	=	19 bit 
	20	=	20 bit 
	21	=	21 bit 2)

	23	=	23 bit 2)

	24	=	24 bit 2) 3)

1) 	 Hiperface® 是 Sick Stegmann 有限公司的注册商标。

2) 	 带有数字接口 f  = 2 只能提供单圈规格 ( a  = 7) ，因为 RS485 被限制为最大 32  位。

3) 	 与增量接口组合时，只能和 2048 ppr 一起提供。
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用于伺服电机的电机反馈系统

1) 	 Hiperface® 是 Sick Stegmann 有限公司的注册商标。

2)	 当正确应用电源时，会有到 0 V 或输出的短路保护。

3)	 分析 SinCos 信号时的误差极限（在扭矩支承已松开时）

技术数据

机械性能

最大转速 12000 min-1  (短时)
9000 min-1 (连续)

启动扭矩–在 20 °C [68 °F] 时 < 0,004 Nm

轴负载	 径向

	 轴向

40 N
20 N

重量 约 0.1 kg [35.27 oz]

防护等级 IP40

工作温度范围 -40 °C ... +120 °C [-40 °F ... +248 °F]

材料	 空心轴	
	 法兰	
	 外壳

不锈钢		
铝			 
锌压铸	

抗冲击能力遵循 EN 60068-2-27 标准 1000 m/s2, 6 ms

抗振动能力遵循 EN 60068-2-6 标准 500 m/s2, 10 ... 2000 Hz

电气性能

电源 7 ... 30 V DC	 5 V DC

电流消耗 (无负载) 最大 90 mA	 最大 150 mA

电源反极性保护 有

短路保护输出 有 2) 

绝对精度 ±45 角秒 3) 

重复精度 ±7 角秒 3) 

RS485 接口 (Hiperface® 1) 可兼容)

输出驱动器 RS485 收发器类型

允许负载/通道 最大 +/- 30 mA

信号电平	 高

		  低，ILoad = 20 mA
至少 2,4 V		
最大 0,4 V

分辨率 12 ... 24 bit

分辨率数 (多圈) 12 bit

码制 二进制

增量输出  SinCos (A/B)
最大频率 -3dB 400 kHz

信号电平 1 Vpp (± 20%) 

短路保护 有 2) 

脉冲速率 1024 ppr

BiSS 接口

输出驱动器 RS485 收发器类型

允许负载/通道 最大 +/- 30 mA

信号电平	 高

		  低，ILoad = 20 mA
至少 2,4 V		
最大 0,4 V

分辨率 12 ... 24 bit

分辨率数 (多圈) 12 bit

码制 二进制

时钟速率 50 kHz ... 10 MHz

最大更新率 < 10 μs，			 

取决于时钟速率和数据长度

紧凑型 
电机系列, 光学 / 磁性 Sendix S3674 (单圈型) / S3684 (多圈型) RS485 + SinCos / BiSS + SinCos

连接技术	 订货号

预置电缆连接器	 用于  BiSS + SinCos	 10 芯电缆束 	 8.0000.D111.0M50
		  PCB 插头（插座）+开放末端 			 
		  0,5 m 单股	

	 用于 RS485 + SinCos	 8 芯电缆束	 8.0000.D112.0M50
		  PCB 插头（插座）+开放末端			 
		  0,5 m 单股	

	 用于 BiSS 全数字	 6 芯电缆束	 8.0000.D113.0M50
		  PCB 插头（插座）+开放末端			 
		  0,5 m 单股	

许可

CE 认证，根据 
	 电磁兼容指令 
	  RoHS 指令  

2014/30/EU
2011/65/EU

UKCA 认证，根据 
	 电磁兼容指令 
	  RoHS 指令  

S.I. 2016/1091
S.I. 2012/3032
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端子配置

接线方式 1
Molex IllumiMate™ 引脚，单排,

10 芯 (104091-1020)

+V: 	 编码器电源 +V DC
0 V: 	 编码器电源接地 GND (0V)
D+, D-: 	 数据信号

C+, C-: 	 时钟信号

A, : 	 增量型输出通道 A (余弦)

B, : 	 增量型输出通道 B (正弦)

插入侧视图， 引脚接触部件

用于伺服电机的电机反馈系统

紧凑型 
电机系列, 光学 / 磁性 Sendix S3674 (单圈型) / S3684 (多圈型) RS485 + SinCos / BiSS + SinCos

数字接口 增量接口 连接方式 PCB 连接器 (引脚), 10 芯

1 (BiSS) 1 (SinCos) 1
信号: 0 V +V D+ D- C+ C- A B
针号: 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

匹配的预制电缆束，10 芯 (8.0000.D111.0M50) 导线颜色: 蓝 红 灰 绿 黄 紫罗兰 粉 黑 白 棕

数字接口 增量接口 连接方式 PCB 连接器 (引脚), 10 芯

1 (BiSS) A (无) 1
信号: 0 V +V D+ D- C+ C- – – – –
针号: 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

匹配的预制电缆束，6 芯 (8.0000.D113.0M50) 导线颜色: 蓝 红 灰 绿 黄 紫罗兰 – – – –

数字接口 增量接口 连接方式 PCB 连接器 (引脚), 10 芯

2 (RS485) 1 (SinCos) 1
信号: 0 V +V D+ D- – – A B
针号: 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

匹配的预制电缆束，8 芯 (8.0000.D112.0M50) 导线颜色: 蓝 红 灰 绿 – – 粉 黑 白 棕
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用于伺服电机的电机反馈系统

紧凑型 
电机系列, 光学 / 磁性 Sendix S3674 (单圈型) / S3684 (多圈型) RS485 + SinCos / BiSS + SinCos

尺寸
尺寸单位 mm [inch]

带双飞翼弹簧片的法兰, ø 38 [1.50]
法兰类型 1 
(带有锥形轴 2 和 PCB 连接件)

	 中心螺栓 (SW 2.5) 			 
的建议力矩为 1 Nm 			 
(锥形轴) 

	 分度圆直径 

	 外壳直径

带有锥形轴  2

带有孔型轴 1

安装建议

安装建议

* 	 公差的尺寸减小了允许的波动

	 （参见技术数据）

	 根据 DIN ISO 2768-mk 的一般公差
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用于伺服电机的电机反馈系统

紧凑型 
电机系列, 光学 / 磁性 Sendix S3674 (单圈型) / S3684 (多圈型) RS485 + SinCos / BiSS + SinCos

带双飞翼弹簧片的法兰, ø 60 [2.36]
法兰类型 4
(带有锥形轴 2 和 PCB 连接件)

	 中心螺栓 (SW 2.5) 			 
	 的建议力矩为 1 Nm 		
	 (锥形轴) 

	 分度圆直径 

	 外壳直径

尺寸
尺寸单位 mm [inch]

带有孔型轴 1 安装建议

* 	 公差的尺寸减小了允许的波动

	 （参见技术数据）

	 根据 DIN ISO 2768-mk 的一般公差

提示: 
我们建议使用内六角螺栓固定定子联轴器。

根据DIN ISO 2936 L，待使用的内六角扳手

（索引L=长结构）带有球头。

球头有利于接触到特别难接触到的螺栓并

可实现在最大 25° 的角度下工作。

带有锥形轴 2 安装建议
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用于伺服电机的电机反馈系统

紧凑型 
电机系列, 光学 / 磁性 Sendix S3674 (单圈型) / S3684 (多圈型) RS485 + SinCos / BiSS + SinCos

带双飞翼弹簧片的法兰, ø 60 [2.36]
法兰类型 5
(带有锥孔轴 3 和 PCB 连接件)

	 建议扭矩 (SW 2,5) 典型 1 Nm

	 分度圆直径 

	 外壳直径

尺寸
尺寸单位 mm [inch]

提示: 
我们建议使用内六角螺栓固定定子联轴器。

根据DIN ISO 2936 L，待使用的内六角扳手

（索引 L =长结构）带有球头。

球头有利于接触到特别难接触到的螺栓并

可实现在最大 25° 的角度下工作。

* 	 公差的尺寸减小了允许的波动

	 （参见技术数据）

	 根据 DIN ISO 2768-mk 的一般公差


